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РЕФЕРАТ 

 

Дипломный проект  −  104 с., 14 рис., 14 табл., 21 источников, 2 прил. 

 

ЭЛЕКТРОВОЗ, СТЕНД ДЛЯ ОБКАТКИ КОЛЕСНО–МОТОРНОГО БЛОКА, 

КОЛЕСНО-МОТОРНЫЙ БЛОК, АСИНХРОННЫЙ ДВИГАТЕЛЬ, 

ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЬ ЧАСТОТЫ, СЕБЕСТОИМОСТЬ ОБКАТКИ, 

ЭЛЕКТРОБЕЗОПАСНОСТЬ, ПРОМЫШЛЕННАЯ И ЭКОЛОГИЧЕСКАЯ 

БЕЗОПАСНОСТЬ 

 

Объектом разработки является стенд для обкатки колесно–моторного 

блока с приводом от асинхронного электродвигателя с преобразователем 

частоты. 

Цель проекта – разработка стенда для обкатки колесно–моторного блока 

электровоза 2ЭС6 с электромеханическим частотно-регулируемым приводом. 

При разработке дипломного проекта рассмотрены существующие на 

сегодняшний момент модели стендов для обкатки колесно–моторного блоков 

тягового подвижного состава, а также технология обкатки. 

В ходе выполнения работы предложена альтернативная кинематическая 

схема обкатки колесно–моторного блока, произведен расчет мощности 

электромеханического привода, осуществлен выбор асинхронного 

электродвигателя и преобразователя частоты. 

При расчете экономической части проекта показано, что при внедрении 

проектируемого стенда увеличивается производительность за счет снижения 

трудоемкости данной технологической операции. 

В разделе «Безопасность жизнедеятельности» при проектировании стенда 

были разработаны технические и организационные мероприятия, 

обеспечивающие улучшение условий труда и снижение влияния вредных и 

опасных факторов. 
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