










РЕФЕРАТ 

 

Дипломный проект – 95 с., 22 рис., 11 табл., 17 источников, 2 прил. 

 

АВТОМАТИЧЕСКИЕ ТОРМОЗА, ЭЛЕКТРОПНЕВМАТИЧЕСКИЙ ТОРМОЗ, 

РЫЧАЖНАЯ ПЕРЕДАЧА, СКОРОСТНОЙ РЕГУЛЯТОР ТОРМОЗНОГО 

НАЖАТИЯ, ТОРМОЗНОЙ ЦИЛИНДР, ТОРМОЗНОЙ ПУТЬ, 

ЭКОНОМИЧЕСКАЯ ЭФФЕКТИВНОСТЬ, БЕЗОПАСНОСТЬ 

ЖИЗНЕДЕЯТЕЛЬНОСТИ 

 

Объектом исследования является скоростной регулятор тормозного 

нажатия.  

Цель работы – внедрить на электропоезд ЭР2 скоростной регулятор 

тормозного нажатия с регулированием тормозного нажатия в зависимости от 

скорости движения и загрузки вагона. 

В ходе работы произведен расчет механической части поезда ЭР2, 

определено эффективное нажатие тормозных колодок, рассчитано передаточное 

отношение рычажной передачи, рассчитан диаметр тормозного цилиндра, 

рассчитана длина тормозного пути по интервалам скорости, а также по 

номограммам. Проведены исследования по скоростным регуляторам 

тормозного нажатия, определены зависимости расчетных коэффициентов 

сцепления колес с рельсами и коэффициентов трения чугунных и 

композиционных тормозных колодок от скорости движения. 

Был произведен расчет перспективных характеристик регулирования 

тормозного нажатия, представлена возможная модернизация штатного 

тормозного оборудования электропоезда, рассчитаны тормозные пути, 

определена экономическая эффективность внедрения данной системы. 

Разработанная система отвечает требованиям экологичности и 

безопасности производства работ. 
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