






РЕФЕРАТ 
 

Магистерская диссертация – 72с., 50 рис., 9 табл., 24 источника. 
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БЕЗОПАСНОСТЬ, НАГРУЗКА, ИСПЫТАНИЯ, ОТКАЗ, МЕТОД, 

РАЗРАБОТКА, РАСЧЕТ 

 

В диссертации на соискание академической степени магистра 

осуществлена разработка методов и технических средств для повышения 

надежности механической части электровоза. 

В процессе работы проведен анализ отказов механической части 

грузового электровоза «Гранит» серии 2ЭС10 за 2015 г. 

В результате исследований выявлены наиболее слабые места 

механической части, а также отказы влияющие на безопасность движения. 

Отказы гидродемпферов и обрывы болтов маятниковой подвески. 

В качестве решения данной проблемы был предложен гидродемпфер 

типа ГКЦЛ. Ранее он был испытан на электровозе ВЛ10У и показал себя с 

лучшей стороны. 

Разработана новая методика установки маятниковой подвески тяговых 

электродвигателей.  

Были проведены испытания вышедших из строя гидродемпферов типа 

698-09 снятые с электровоза 2ЭС10. По итогам испытаний были построены 

диаграммы сопротивления гидодемпферов при растяжении и сжатии. 

Впервые разработана модель установки поводка маятниковой 

подвески, для наиболее эффективного использования его прочности.  

Проведена проверка на растяжение удлиненного поводка маятниковой 

подвески в Solid Works. 
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